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Introducción:

Este proyecto está planteado de manera 
práctica para conocer rápidamente la 
estabilidad del sistema y poder ubicar y 
seleccionar el nivel de voltaje que 
fácilmente podría cambiarse dentro de la 
dinámica original, 



También puede considerarse para la 
implementación de un controlador 
proporcional derivativo (PD) que permita 
cambiar automáticamente la velocidad del 
motor como el proceso lo requiera.



Las ventajas de emplear variadores 
estáticos están en el abaratamiento de 
costos de los componentes  electrónicos de 
potencia. 



METODOLOGIA

Modelo eléctrico de estudio.



Ecuaciones que describen su comportamiento
Eléctrico y Mecánico
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Definición de las variables

Símbolo Definición 

 tVa  
Tensión aplicada al motor 

 tI a  
Corriente del motor 

 tLa  
Inductancia total equivalente en serie 

aR
 

Resistencia total 

 t
 

Velocidad angular del motor 

J  Momento de inercia 

B  Coeficiente de rozamiento 

rT  
Par resistente 

 



Sistema de lazo cerrado



El método propuesto consiste en 
seleccionar adecuadamente los 
siguientes puntos:
1. Modificar el parámetro de voltaje de entrada como una variable.

2. Mantener el o los parámetros del comportamiento dinámico como constantes

dentro de la función característica.

3. Calcular y graficar la respuesta de salida en el tiempo de acuerdo a la

variación de voltaje.

4. Analizar y comparar la respuesta obtenida.



Resultados:
Se obtiene la ubicación de los polos





Respuesta en el dominio del tiempo



Resultados de laboratorio



Relación voltaje/Corriente Relación Voltaje/RPM



Variacion de voltaje sobre la bobina



Conclusiones

.- Este proyecto esta planteado de manera 
práctica para conocer rápidamente la 
estabilidad del sistema.
.- Poder ubicar y seleccionar el nivel de nivel 
de voltaje que fácilmente podría cambiarse 
dentro de la dinámica original.
.- Podria imprementarse en un control 
proporcional derivativo (PD).
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